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HEN

#include "gidadc.h"
GidADC ADC1;
GidADC *ADC2;
class X {
public:
GidADC ADC3;
GidADC *ADC4;
X(void) { ADC2 = new GidADC(); ADC4 = new GidADC(); }
~X(void){ delete ADC2; delete ADC4; }
1
ADC1 O0000D00ODOODOO0O0OO0DODODOn
ADC2 O000DODOOD0OOoDoOoOO
ADC3 OO00O0OD0OODOOoOoOooOg
ADC4 O000ODODOOODOODOODOO
0000000000000 000O000d ComPort,Initbowerd DO 0OOODOOODODO
oodoooooooog
000000000000 odoodoooooooDOoooooooOoog
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int Comport; RS232C comO O O OO 10 4(PCAT) 1(PC98)
int Pola; 000000000 0OUNIPOLA(8)=00 4095mV BIPOLA(0)=+ 2047mV
int Ch; doooooooooo oav
int SglDif; O00O0OoOoOoog piffo)=0000 Single(d)=00000

HEN

//GetNTCnv() OO COODOOO

int TrigaPola; //1=-000000-1=00000

int TrigaAuto; //0=none, 1=Autol 2=Normal

int CliMode; //0000000000000000000ooOoOoao
int TxStat; //TxO0O0ooooa

unsigned char ComMem; /Z/TxO OO O0OOOOOOOPCBD OO OOONO

GidADC(void) //0000000000DOO00O0O0boOoboo

//000000000000000000000000o0o0oooOoOoOoOoOoaQ
void Init(void);

//0000000000000000000000o0ooooooOooOoao
void InitPower(int ComNum);

void SetCh(int ch); //000000000CODO0OOUNHOOOOODOOODO

/000004000

void SetUnipola(void){ Pola = UNIPOLA; } //00 4095mV
void SetBipola(void) { Pola = BIPOLA; 7} //+ 2047mV
void SetSingle(void) { SqlDif = Singl; } /70000
void SetDiff(void) { SglDif = Diff; } //00

/0000000000000 0000000bO00DO0oDOoo0oOooDOoog
enum { TNone, TAuto, TNormal };

void SetTrigaNone(void) { TrigaAuto = TNone; } //00 000

void SetTrigaAuto(void) { TrigaAuto = TAuto; } //00

void SetTrigaNormal(void){ TrigaAuto = TNormal;} /0000000000
void SetTrigaPlus(void) { TrigaPola = 1; } //000

void SetTrigaMinus(void) { TrigaPola = -1; } //000

/00 000000000000 00000000O0D0D0000DODOooDOaon

void SetClkWait(long t) { CIkW = t; if(CIkW <=0) CIkW=1;}

long GetClkWait(void) { return CIkW; }

void SetStbWait(long t) { SthW = t; If(SthW <=0) SthWw=1;}
GIDADC(H/CPP) OO DO OO
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long GetStbWait(void) { return StbW; }
void SetBlkWait(long t) { BIKW = t; if(BIKW <=0) BIkW=1;}
long GetBlkWait(void) { return BIkW; }

/000000000
void SetTx(int i); /MxXO0O0O0O(@/o)oooo
void SetTxPulse(long t); //000000MODOOHYOOOOOODOOODO

/0000000000000 0000000D000000detad D00 000Q0O
/000000000000 000000D00DO0Do00oO0DOooooDoOooDOoog
/0000000000000 000n

void GidADC: :SetTxPulseWait(int d);

/71000000000
int GetCnv(void);

/000000000
int GetNCnv(int n, int *buf);

00000000 DOooooOoowdnO0OO 20020000000000000
00000000 .000000000 SetCliMode() O OO
0000000000000 ooooooonooooooooOoog

int GetNTCnv(int v, int n, int wn, int *buf);

PCOODOOOODOO0O GetNCnv() GetNTCnv()O OO OODODOOODOO DOOODOO
O00d0000DdoooooooooDoooooooooooooooooooo
opCODO0OD00ODO0OO00OODOOODOOODOODOODOOn

void SetCliMode(int i = 1) //0000o0oacLioon

void ReSetCliMode(void) //0 0

//0000 GetN(MCnv ODOOOOOOOOOOOODODODODODOO
double GetNCnvTime(void); //000

double NCnvTime; /000000000000 000000DO0o0oaon
oooooog

private:

long CIkW; //0000000000000000o0-=1

long SthW; //00000000000000000-=1

long BIkW; //GetN(TYCnv DO DO ODOOODOODOO OCOOO=1

void ClkWait(void);

void StbWait(void);

void BlkWait(void);

void SCLK(int Dout); //DATA out Only CLK

int SCLKD(void); //0000000CLK
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int DOut(int Command); //1bit DOUT
void SetTxE(void); //TxeOOOOOOODODOO
void SetComport(int c¢); //00000000O00OOCOOO0O

gouoobooboooobooooon
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